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Motorola HC12-Microcontroller
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HC12-Blockschaltbild
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UHF-Funkmodule

SE200 momentan 1m Einsatz

FM-Transceiver SE200

« Kompaktes, vollstdndig gekapseltes OEM SMD-Funkmodul fir das 433,92 MHz ISM-Band
« Synthesizer-gesteuertes Transceivermodul zur digitalen FM Funk-Dateniibertragung

« Frequenzberaich 433,2 bis 434,6 MHz, 15 Kanale

» Hohe Sendeleistung (10 mW)

» Betriebsart und Frequenzwahl per Software (serieller 3-Draht Bus, Open Drain) selektierbar

« gemal I-ETS 300 220 Richtlinie, EG-Baumusterbescheinigung Klasse 1 und EG-Baumuster-
prufbescheinigung G 133 741 C CEPT LPD-D

Robocup Steuerrechner

Datenschnittstelle

Empfangen

USTAB |

SCLK |

SDATA ‘

RSSI e giiltiger
: Empfang

Diagramm 1 12 ms
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UHF-Funkmodule

TX1 RX1

Transmitter - TX1

sup to 10 kb/s

*Operation from 2.2V to 10V @ 9.5mA

*Frequencies available as standard: 173.225MHz, 173.250MHz

*Usable range to 10km+

Receiver - RX1
*Operation from 2.7V to 10V @ 12mA

Robocup Steuerrechner

DECT MD32-Modul

Robocup Steuerrechner




DEeT

DECT MD32 Schnittstelle

Power 5V

3 Power Supply Air Interface

i B wire ant. 1 *

Power on/off RF 50 Ohm
1

; orls
( A _> wire ant. 2 *

Audio DECT-
] analogue Controller Diversity

Lock_Ind e
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FFC Connector 20 pin

Robocup Bteverrechner




Servomotor

Impulse alle 20ms

0,8ms Impulsbreit i
SIS Lplisbretie Rechter Anschlag

0.,8...1,2ms Impulsbreite «+— Zwischenstellung

EHT fﬂ ? - Linker Anschlag

1,2ms Impulsbreite

Ohne Impulse entwickelt der

Servo kein Haltemoment.

Der max. Drehwinkel betriigt 180°,

In ¢a. 0,1..0,2 sec werden 60° Drehung erreicht.

Robocup Stewerrechner

Getriebemotor
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M ~Bracke

Motortreiber 1.298P

GND [
Sense A [
NC. [
out1 [
outz [
vs [
Input1 [
Enable A ]
Input2 ]
GND [

PowerS020
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Out 4
Out 3
Input 4
Enable B
Input 3
VSs
GND

5100hms

Dir

Stop
CCW

NA

B S100hms
AN

B

TIP120

5100hms




— DDLDD

Vooo

W49 V

2



298

SBOINTO

Vo copq || H-BRIDGE
DRIVER

ENCODER 1

5 PIC18C452
% g Voo
ENCODER 2 - b N
TOCKI

DECODE H-BRIDGE
I+
CIRCUIT core DRIVER




Robocup Stewerrechner
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Zihlrichtung

Motor Reverses Direclion Here

Fobocup Steverrechner

Motorensteckverbinder

Fobocup Steverrechner




Schnittstelle zum HC-12

PWM und Drehzahlmessung

10C0
10C1
10C2
Enhanced 10C3 » h"I _t ..
timer 0G5
10C6
10C7

IGAx Encoder A
Ta00 I1GBx Encoder B

RxD1
TxD1 Rx Riickwiirts

SDIMISO |- Vx Vorwirts
SDO/MOSI

sck Ex Freigabe

Robocup Bteverrechner

Schnittstelle zum HC-12

Motorsteuerung und Bremsvorgang

pro Motor:

IGAx Encoder A
IGBx Encoder B
Rx Riickwiarts
Vx Vorwiarts
Ex Freigabe

Robocup Bteverrechner




Motoransteuerung

Robocup Stewerrechner

Elektronikspannung

2,5-9,6V Eingangsspannung - 3V/1A Ausgangsspannung

Figure 1. LTC1872 High Oulput Current 3.3V to 5V Boost Converter
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